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ntroducere

Am ales acest subiect de discutie
deoarece am observat in societate o
schimbare care influenteaza semnificativ
modul de trai al oamenilor, dar si viitorul
acestora, sianume consumerismul.

Consumam mai mult decat producem,
sau decat poate oferi planeta, fapt ce
inclina catre partea negativa a balantei.

Producerea in masa a bunurilor si
industrializarea proceselor constituente
au evoluat semnificativ in ultimul secol,
lar optimizarea acestora reprezinta un
factor decisiv pentru viitorul oamenilor si
al planetei.
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dioxid de carbon emis in 2023
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O scurta istorie

Cum omenirea si-a dorit
din totdeauna sa-si
imbunatateasca modul
de viata, oamenii au
inceput sa creeze roboti
care, fie sa-i ajute la
muncile grele, fie sa le

indeplineasca in totalitate.
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Porumbelul lui Archytas —un
porumbel de lemn, pe aburi, ce
putea zbura

Robotul UNIMATE - creat de
George Devol si Joseph
Engelberger N,
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»Robotica si robotii vor face
lumea destul de fantastica,
comparativ cu astazi.”

—Bill Gates —
Fondator Microsoft
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DETALIILE
PRODUSULUI

a. Functia generala

b. lerarhizarea functiilor si caracteristicilor
c. Ponderea functiilor in valoare

d. Ponderea functiilor in costuri




a. Functia generala



b. lerarhizarea functiilor si
caracteristicilor
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c. Ponderea functiilor in valoare

= Importanta in valoare [%]




d. Ponderea functiilor in costuri

® Importanta in costuri [%]
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DIRECTII VIITOARE
DE CERCETARE

SENZORI INTELIGENTA |
ARTIFICIALA ’1
Adaugarea senzorilor de Implementarea unui
presiune, proximitate, sistem de Al generativ
infrarosu etc cat si un este un proces complex
sistem de camere pot iNsa necesar, ce poate
permite optimizarea imbunatati capacitatea
modului de lucru si produsului, fiind capabil
eficientizarea proceselor de adaptarea cu usurinta

de productie la diferite task-uri



@ CONCLUZII

Acest proiect are in vedere proiectarea si
alcatuirea unui brat robotic cu aplicabilitate
industriala in diverse domenii actuale care
pun accent pe producerea iIn mMasa a
bunurilor.

Dispune de un design compact, alcatuit, in

linii mari, din 3 segmente:

o Suportul de sprijin ce contine si partea
de electronica si conectivitate

o Bratul modular

o Gheara de prindere
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@ Resurse de informatie si text:
® https:;//www.scientia.ro
® https:;//www.unitbv.ro

® https://ro.wikipedia.org

@ Resurse de imagine si grafica:
® https://pixabay.com
® https://ro.wikipedia.org

® https://slidesgo.com
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